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01 - Autor ZOE a moje vsuvky

Doba, kterou to trva signalu vyslanému z jednoho konce stacionarni ty¢e nez dorazi ke druhému je zde
bude moje vsuvka >

ty = " ; tg = - z pohledu zapisuu M — M exp erimentu ve smeru pohybu desky se zrcatky,

ktery uvedl Feynman na str.279" Prednasek",a ktery jsem s jeho oznacnim také zpracoval ja

konec vsuvky

kde d je délka ty¢e a C rychlost Sifeni vin v daném prostiedi.

Kdyz se ty¢ pohybuje rychlosti v se zdrojem vzadu, musi signal urazit delsi drahu, a tomu bude
odpovidat 1 delsi ¢asova prodleva
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coz snadno upravime do tvaru
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Po zachyceni signalu si nyni vysilac a zdroj prohodi role, takZe signal se ted’ bude pohybovat v ustrety
pfijimaci. Cas, ktery mu to zabere bude dan vztahem
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Odkud tpln¢ analogickym postupem jako v prvnim ptipadé dostaneme




Primérna doba postupu signalu mezi pri¢tenim jednotky do Srnkovy ¢asomiry je tedy zde bude moje
vsuvka 2>

Lt lo . , .o o . ,
t= = 5 5 t—Jje celkova doba pro signal tam a zpét pri pohybu zdroje rychlosti v .
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PredloZeny pokus s ty¢i je naprosto shodny s pokusem pomoci interferometru typu Michelson-Morley
a abych to ukazal ( sjednotil ) pfejdu z oznaceni u ty¢e na ozna¢eni u M-M ex. tak, ze to=L/ca

celkovy Cas t bude oznacen jako t), Cili t =1t
t _t1+t2_(t1+t2).c_ 1 _t”

ty 24 2.L . vt

pro M — M exp.ve sméru pohybu desky, (nebo tyce)
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Takze t| je ¢as pro ,,tam a zpét* ve sméru pohybu tyce anebo desky se zrcatky , t3 = t. je Cas pro signal
ve sméru kolmém na pohyb tyce/desky pro stejnou vzdalenost d ( o niz by méla byt samostatna fe¢, neb
tato vzdalenost d nebude konstantni bude-1i ty¢/deska mit rychlost v 2 ¢ )
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proto také plati 1 =1, — 4 proto se da nadnesené rici, Ze Michelson s Morleyem
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pouzili Dopplera do svého int erferometru (dva pohyby — desky a svétla ve stejnem sméru ) a pridali
si pohyb svétla ve smeru kolmém na pohyb desky (pro hledani éteru) a Lorentz z toho odvodil

"slavné " transformace, ¢imz objevil pootdceni soustav (aniz to dodnes kdo tusi) po Thaletove kruhu
coby Pythagora v bledée modrém a Poincare je pouzil k "oprave " Maxwella, potazmo Einsteindo
STR.....a to vSe jen proto, Ze pani fyzici nepochopili co to v podstaté relativita je — spousténi hodnot
ze soustavy testovaciho télesa pootocené viicisoustaveépozorovatele do vychozi soustavy pozorovatele
... jiste Vam postaci celou problematiku si precist na mych www — strankdach, kterou jsem popsal

uz pred mnoha lety.

Proc¢pak myslite, Ze fyzika nevi o pootaceni soustav? VZdyt Vlastni Lorentzova grupa (grupa
v§ech Lorentzovych transformaci, ktera tvori uplny ¢tyfrozmérny popis STR) je izomorfni

s grupou SO(4) — grupou vsech ¢tyfrozmérnych rotaci. Diikaz naleznete v kaZdé ucebnici Lieovy
algebry.

A pro¢ by mél Poincare opravovat Maxwella? VZdyt Maxwellova teorie byla od poc¢atku plné
relativisticky invariantni. Pravé zachovani této invariance bylo pravym divodem nalezeni
Lorentzovych transformaci a nasledné formulace STR. Nikoli M-M-experiment.

Vysledek zjisténi z M-M pokusu ( coz je ,,vylepSeny* Doppler ) bude zde :
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Takze je vidét, ze dochazi k ,,zdmeéne* os, coz se vysvétluje vzajemnym pootacenim
soustavy pozorovatele a soustavy testovaciho télesa.

Problém je v tom, Ze se Srnka pokousi vytvaret podobné modely v mechanickych prostredich, kde
se mu ten foton uvniti oné pohyblivé soustavy logicky neustile posunuje, jak se ta soustava sune
kolmo na smér jeho pohybu. Spriavné odvozeni naleznete napi. v ILC v kapitole Kvantova
geometrodynamika. VSimnéte si, Ze v relativistickém modelu kmita foton uvniti pohyblivé
soustavy stiale mezi témiZ dvéma protilehlymi body a nikam se neposouva. Relativisticka
invariance soustav tedy ziistava zachovana. Zadnym experimentem provadénym v inercialni
soustavé nemiiZeme rozhodnout o absolutnim pohybu ¢i klidu této soustavy.

konec vsuvky

No, a protoZe rychlost plynuti ¢asu je v Srnkové modelu rovna frekvenci piijimanych vln a tedy neptimo
umeérnd periode, dostavame konecny vysledek
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fialove reaguji ja 02.09.2005

Pane Davide. Diky, bezva. Fialové vsuvky jsou moje ( Navratila) do modré Vasi reci.

Problém je v tom, Ze se Srnka pokousi vytvaret podobné modely v mechanickych prostiedich,
ANoO, s tim jsem také kdysi bojoval. Nelibilo se mi porovnavani riznych rychlosti pouze s rychlosti
svétla, tj. porovnavani soustavy ztotoZnéné s rychlosti svétla céé se v§emi soustavami ostatnimi ve
skale

od 0 <v <c=1. Proto jsem si naSel zpiisob jak to vylepSit :
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1 = e mmmmmeem mmmmmemee mmmmeee
tc = tc < tw = tw
V2.v = c = 2kw = VY2kw = 2k®u =1
c.u =u.V2k.w= w?
C w
——— = \12 k = ——
W u
1 C W 1
------------------ = - = \2 k S E— v (A)
w2 W u u?
R R
c? w2

jak vidite, je-li stanoven ,,pfedepsany pomér* ¢tyr rychlosti v; ¢ ; w; u... tak Ize ukazovat
Lorentzovu relativitu i pro porovnani dvou malych rychlosti v mechanickém prosti-edi.
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\12 k = - = ccc = cco = amoe
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Soucasné tento zpusob zapisu ukazuje na to, Ze Lorentziiv opravny ¢initel ,,gama“ je pouze ,,trik*
na pootaceni soustav po Thaletové kruhu ... a ,,gama* ¢len je ,,produktem* Pythagorovy véty c =
\ 2 .v z niZ je odvozen. Pouze prozatim neumim vyjad¥it rovnici (A) aby tam byl koeficient pro
obecnou velikost vé¢é ...ten mij koef. kaa to neresi, a¢ to tak nevypada...stale je to rovnoramenny
trojuhelnik.
kde se mu ten foton uvniti oné pohyblivé soustavy logicky neustale posunuje, jak se ta soustava
sune kolmo na smér jeho pohybu. Spravné odvozeni naleznete napi. v ILC v kapitole Kvantova
geometrodynamika. (uz se tam jdu kouknout ) Tam kde za¢ina obrazek ¢. 41, to je vlastné ona
Srnkova ty¢, anebo ona M-M deska se tiemi na sebe kolmymi zrcatky a v§e podobné jinym
mechanickym zafizenim na ukazky Dopplera prvotniho M-M experimentu.

b= /2G_M (24:6)
r



t'=t,|———=t- [1-—. (24:9)

Dosadime-li rychlost ze vztahu ( 24;6 ) do ( 24;9 ), dostaneme pro gravitacni
dilataci Casu

= 1-2 M (24:10)
r-c

a...a blablabla dal a dal vSechno v bledértizovém, v tautologickém kruhu (! ), kde pismenka M a G
vlastné funguji jako ,.konstanty*... podstata pootaceni soustav se tu nevysvétluje ...touto
geometrodynamickou volbou postupu...??, ¢isla od konstant pak ,,dodala* do t¢ GMD( bledémodrymi
prevody ) Ciselné vyjadieni jakési Planckovy délky, Plankovského ¢asu a Plankovské hmotnosti (
¢iselné meze vzeslé z namérenych hodnot konstant )... to sale je principielné tautologie ...pfehazovani
horkého bramboru z dlané do dlan€. Tato geometrodynamika nic podstatného nefesi, jsou to jen razové
bryle ...

Vsimnéte si, Ze v relativistickém modelu kmita foton uvnitt pohyblivé soustavy nikde to v ILC nevidim
(7 ) to je ten vagon ? stale mezi témiz dvéma protilehlymi body a nikam se neposouva. Foton kmitajici
uvnitt vagona se nikam neposouva ? spolu se svou soustavou vlastni ? v soustavé vnéjSiho pozorovatele
? Relativistickd invariance soustav tedy ziistava zachovdna.Nepopiram relativistickou invarianci, ale ta
nepopira pootaceni soustav a zjisténi o ném jako disledek spusténi hodnot jedné soustavy pootocené do
druhé — do jeji ,,praimétny* ¢imZ se hodnoty afing ( anebo po kruznici ) zkracuji/prodluzuji. Zadnym
experimentem provadénym v inercidlni soustavé nemizeme rozhodnout o absolutnim pohybu ¢i klidu
této soustavy. O.K. Ale ta véta néco méeho vetuje ?

*kkk

Procpak myslite, Ze fyzika nevi o pootaceni soustav? fyzika vi o pootaceni soustav, jisté, ale ,,nevi®

( nezajima ji ), Ze Lorentzova transformace je aplikaci oprav hodnot v dusledku téch pootoceni
soustav...tedy, Ze relativisticky ,,gama® €len je opravnym nastrojem i pro kontrakce délek, dilatace Casii
a ,,zvySovani‘ relativistické hmotnsoti — to v$e je ,.klam* relativity coz plyne z pootaceni soustav a
snimani hodnot do jedné soustavy zakladni volené.

Vzdyt' Vlastni Lorentzova grupa (grupa vSech Lorentzovych transformaci, ktera tvoii tplny
Ctyfrozmérny popis STR) je izomorfni s grupou SO(4) — grupou vSech ¢tyfrozmérnych rotaci.Rotace
testovaciho télesa v soustavé vlastni totoZné se soustavou pozorovatele...to je néco jiného Dikaz
naleznete v kazdé uéebnici Lieovy algebry. neznam...bohuzel

A pro€ by m¢l Poincare opravovat Maxwella? Opravuji se. Chtél jsem ( mél jsem ) plivodné fici, ze se o
to Poincare a Lorentz snazili, ale pak zjistili, Ze Maxwell je dobfe a Ze opravit se musi Newton.Vzdyt’
Maxwellova teorie byla od pocatku plné relativisticky invariantni. Pravé zachovani této invariance bylo
pravym divodem nalezeni Lorentzovych transformaci a nasledné formulace STR. Nikoli M-M-
experiment.

Dékuji za pozornost a za ochotu diskutovat. Urcité to mate t€zké porozumét mé tézkopadné vyiecnosti.
Josef 02.09.2005 v 19:40 h

http://oldwww.upol.cz/resources/ktf/joch/priklady/uvodnipojmyp.html

http://oldwww.upol.cz/resources/ktf/joch/priklady/uvodnipojmyp.html je tam chyba ?
17.09.2005
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Protoze podle predpokladu jev <c, je :
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